Bezpecnostni polohové spinace

XCS E

a provozni spolehlivost.

XCS z01

XCS z02

Polohové spinace byli navrhnuty podle platnych norem IEC 60947, EN 292, EN 60204, EN 1088 pro zaruceni bezpec¢nosti operatorl stroju

Spravnou montazi umoznuji dosahnout bezpec¢nostni kategorii 3 ovladacich obvodl podle EN 954 (2 kontakty ,V* pouzité
v REDUANDANCI) nebo kategorii 4 ovladacich obvodu podle EN 954 (v kombinaci s bezpeénostnim modulem PREVENTA XPS FB).
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Bezpecnostni polohové spinace XCS E

Schéma zapojeni
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Bezpecnostni polohové spinace XCS E

Priklad ¢innosti bezpe¢nostniho koncového spinace XCS E s odblokovanim: bez napajeni a s napajenim

Stav stroje Poloha Stav Stav Stav kontaktd Cinnost Kontakt Oranzova Zelena Bezpecnostni
ochranného ochranného elektromagnetu elektromagnetu obvod stroje
krytu krytu XCS E5... XCS E7...
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XCS Ee5ee
S Cislem 5 — blokovani pod napétim

Technicka data

Teplota prostredi Pracovni: —25...+40 °C.......... Skladovaci: —40...+70 °C

Odolnost vigi vibracim 5gn (10...500 Hz) podle IEC 68-2-6

Odolnost viéi naraztm 10 gn (po dobu 11 ms) podle IEC 68-2-27

Ochrana pfed nebezpe¢nym dotykem zZivych ¢asti Tfida | podle IEC 536

Nominalni pracovni hodnoty ~~ AC-15,B300: Ue =240 V,le=1,5 A neboUe =120V, le =3 A,

— DC-13, Q300: Ue =250V, le =0,27 A
nebo Ue =125V, le = 0,55 A podle IEC 60 947-5-1, EN 60 947-5-1

Ulimp — Impulzni vydrzné napéti 4 kV

Ochrana proti zkratu Patrénova pojistka 10 A gG (gl)

Pfipojeni Sroubové svorky

Upinaci schopnost min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
Minimalni sila pro blokovani ovladace 2000 N
Schneider Electric CZ, s.r. o.
Zéakaznické centrum
Tel.: 382 766 333 — e-mail: info@cz.schneider-electric.com
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